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Sistema de guiado para movimiento autonomo de vehiculos en entornos estructurados

Resumen: 

El desarrollo propuesto constituye una solución de compromiso entre un vehículo auto-guiado y un vehículo completamente autónomo. El sistema de guiado

propuesto supone una novedad en el campo del empleo de máquinas autónomas en la realización de operaciones en invernaderos, ya que permite automatizar

cualquier tipo de vehículo y a un coste de ejecución reducido (adquisición de cámaras de visión y emisores láseres). El empleo del sistema de guiado supone

evitar la presencia de operarios en el invernadero para realizar operaciones peligrosas (tareas de pulverización), o bien la ayuda en tareas de recolección y

transporte.

Ventaja competitiva
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propuesto supone una novedad en el campo del empleo de máquinas autónomas en la realización de operaciones en invernaderos, ya que permite automatizar

cualquier tipo de vehículo y a un coste de ejecución reducido (adquisición de cámaras de visión y emisores láseres). El empleo del sistema de guiado supone

evitar la presencia de operarios en el invernadero para realizar operaciones peligrosas (tareas de pulverización), o bien la ayuda en tareas de recolección y

transporte.

Sectores de aplicación:  Telecomunicaciones, electrónica e informática

Área tecnológica:  Agroalimentación,  Tecnologías de la Producción
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